Объект: г. ______________
                                             Уравнивание комбинированной сети.        

 Всего определяемых пунктов – 2, всего пунктов – 4

Название пункта
Пункт

наблюд.
Измеренные 

углы
Угловая 

поправка
Уравненные

углы
Измеренные

расстояния
Линейная поправка
Уравненные

расстояния
Дирекционный угол

t2
t1
0     0    00

0
112.915
0
112.915
 68 29' 10"


52
115  09   00
0   0  00"
115 09  00
  21.645
0
  21.645
183 38' 10"


59
95  34   45
0   0  00"
  95 34  45
  86.625
0.01
  86.635
279 12' 56"

Список точек с известными координатами

Название пункта
К о о р д и н а т ы


Х (м)
Y (м)

25
9640.186
4837.498

59
9514.721
4788.327

52
9479.245
4872.471

Zvonn
10753.590
4382.740

Уравненные координаты и оценка точности

Название пункта
К о о р д и н а т ы
Средние квадратические ошибки


Х (м)
Y (м)
Х (м)
Y (м)
ХY (м)

t1
9542.256
4978.892
0.009
0.012
0.015

t2
9500.847
4873.844
0.003
0.001
0.003

Оценка точности отдельных ходов,

Теод. ход повыш. точн. (допуст. угл. невязка = 10"*Sgr (n), допуст. отн. лин. ошибка=1:6000)

Список точек хода
Угловая невязка

(сек)
Доп. угл.

невязка

(сек)
Абс. лин.

невязка

(м)
Длина

хода

(км)
Линейная

относит.

ошибка

52 - t2 - 59
0
11
0.01
0.11
1:10828

52 - t2 - t1
0
11
0
0.13
1:999999

Ср. кв. ошибка измерения угла = 0.49"

Ср. кв. ошибка измерения линии = 0.007 м

Объект: г.________________
Схема линейно-угловой сети.
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Масштаб 1:1342

Таблица уравненных значений хода

Название

точек
К о о р д и н а т ы
Дир. угол

гр. мин. ск
Длины

(м)


Х
Y



52
9479.24
4872.47
3  38' 10
21.64

t2
9500.85
4873.84
279  12'  56
86.63

59


9514.72
4788.33



52
9479.24
4872.47
3 38' 10
21.64

t2
9500.85
4873.84
68 29' 10
112.91

t1
9542.26
4978.89



Объект: г. _____________
Уравнивание нивелирной сети.

Всего узловых точек – 1

Название 

пункта
Расстояние

(км) 
Число

штативов
Измеренное превышение
Поправка

(мм)
Уравненное превышение
Отметка

пункта




Ход от п. 25 
до п. t2



25
0.14
0
-1.300
9
-1.291
154.560



t2





153.269

Итого:
      0.14
0
-1.300
9
-1.291


Невязка   в
     ходе = 
- 9  мм,
 допустимая
невязка   =
8










Название 

пункта
Расстояние

(км) 
Число

штативов
Измеренное превышение
Поправка

(мм)
Уравненное превышение
Отметка

пункта




Ход от п. 52 
до п. t2



52
0.14
0
0.470
-1
0.469
152.800

t2





153.269

Итого:
0.14
0
0.470
-1
0.469


Невязка   в
     ходе = 
1  мм,
 допустимая
невязка   =
8










Название 

пункта
Расстояние

(км) 
Число

штативов
Измеренное превышение
Поправка

(мм)
Уравненное превышение
Отметка

пункта




Ход от п. 52 
до п. t2



52
0.02
0
0.470
-1
0.469
152.800

t2





153.269

Итого:
0.02
0
0.470
-1
0.469


Невязка   в
     ходе = 
1  мм,
 допустимая
невязка   =
3










Ср. кв. ош. на 1 км хода = 16 мм

Название

узловой

точки
Уравненная

отметка

(м)
Ср. кв. ошибка

отметки точки

(мм)

t2
153.269
2

